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General

Peso

Neumaticos

Dimensiones

Spreader

Sistema
hidraulico
y depositos

Rendimiento

Standard engine
Standard transmission

1-5-1 Capacidad de carga a las distancias del centro de carga c1, C2, C3

1-6-1 Distancias del centro de carga C1, C2, C3
1-10 Altura de apilado en la primerafila

1-8  Distancia de carga, desde el centro del eje motriz hasta la cara delantera de los neuméticos

1-9 Distancia entre ejes

2-1 Pesode servicio

2-2-1 Carga sobre los ejes con carga (c1), delantero/trasero
2-3-1 Carga sobre los ejes sin carga (c1), delantero/trasero
3-1 Tipo de neumatico / presion nominal

3-2 Dimension del neumatico delantero

3-3  Dimension del neumatico trasero

3-5 Numero de neumaticos, delanteros/traseros (X = motrices)
3-6  Trocha delantera

3-7 Trocha trasera

4-1  Angulo minimo/méximo de la pluma

4-2  Altura con la pluma bajada

4-4-1 Altura de elevacion en el centro de carga c1 (2)

4-4-2 Altura de elevacion en el centro de carga c2 (2)

4-5  Altura con la pluma extendida

4-7  Altura del techo protector (cabina)

4-8  Altura del asiento hasta el SIP (3)

4-15 Altura bajo el cierre giratorio, en posicion bajada
4-19 Longitud total

4-20 Longitud total con la pluma retraida

4-21-2 Ancho total de la maquina

4-21-3 Ancho total del spreader de 20’

4-21-4 Ancho total del spreader de 40’

4-31 Distancia libre al suelo, punto mas bajo

4-32 Distancia libre al suelo, centro de la distancia entre ejes

4-34-1 Ancho de pasillo: contenedor de 20", mas 100 mm de holgura
4-34-2 Ancho de pasillo: contenedor de 40", mas 100 mm de holgura

4-35 Radio de giro exterior

4-36  Radio de giro interior

Desplazamiento lateral

Angulo de rotacién

Peso

Presion maxima de trabajo de la pluma/del spreader
Capacidad del depdsito de aceite hidraulico
Capacidad del depdsito de combustible

5-1 Velocidad de traslacion, con/sin carga

5-2  Velocidad de elevacion, con/sin carga

5-3  Velocidad de descenso, con/sin carga

5-7  Pendiente superable a 1 mph (2,0 km/h), con/sin carga (5)
Traccion

Nivel de ruido (interior de la cabina)

ton
mm

mm
mm
ton

KN
KN
mpa

mm
mm
deg
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
deg
ton
bar

km/h

mm/s

mm/s
%
KN

Cuminns QSM 11
DANA TE30
45/31/16

1965/3815/6315

5/5-5/4-4/3
838
6000
72
101/16
34/38

Neumatico/1.25
18-25X40PR
18-25X40PR

4/2
3048
2790
0/60
4623
15100
13700
17952
3656
2360
1181
8021
11370
4142
6053
12185
355
480
11797
13965
8000
1200
+800
+105/-195
8.3
260
850
400
25/21
250/420
300/450
39/32%
330
72dBA

Cuminns QSM 11
DANA TE30
45/45/31

1965/3815/6315

5/5-5/4-3/3
1035
8000
94
119/25
48/51

Neumatico/1.25
21-35X40PR
21-35X40PR

4/2
3060
2880
0/54
4892
15200
13500
18196
3965
2750
1395
10380
13320
4433
6053
12185
370
445
13282
14261
10640
2810
+800
+105/-195
8.3
260
850
400
20/15
250/420
320/360
26/17%
330
72dBA

Nota:Los datos anteriores estdn sujetos a cambios sin previo aviso.

Cuminns QSM 11
DANA TE30
45/38/20

1965/3815/6315

6/6-6/5-5/4
839
6600
74
102/17
38/36

Neumatico/1.25
18-25X40PR
18-25X40PR

4/2
3048
2790
0/62
4627
17996
16883
20889
3656
2360
1079
8655
13029
4197
6053
12185
355
480
13134
14617
8900
1200
+800
+105/-195
8.3
260
850
400
22/15
250/420
320/360
38/32%
330
72dBA

r

4"(100mm)
Y

r, = radio de giro de la esquina trasera del contenedor
r, = radio de giro de la esquina delantera del contenedor
Wa = radio de giro exterior del montacargas
a=holgura total de operacién:
=200 mm (100 mm a cada lado, segin VDI). Consulte las lineas VDI 4-34-3 y 4-34-4.
V= ancho tedrico del pasillo de apilamiento de 90°, sin intrusién durante el apilamiento:
V=r,+el mayor valor entre ly Wa

4-34 (Ast) = ancho practico del pasillo de apilamiento de 90°, sin intrusién durante el apilamiento y con holgura: V + a
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RAPIDA FACIL MANTENIMIENTO
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ECONOMICA COMODA

Bomba de mayor presion Cabina desplazable Sistema de lubricacion automatica(opcional) Palanca de mando integrada Gracias a la tecnolosfa de amplificacién de caudal. incluso
La bomba hidréulica de mayor presién nominal, suministrada por marcas lideres, La cabina utiliza un sistema de conexién El sistema suministra automaticamente a cada La palanca de mando centralizada 1 0°/ ) - & PN .
) . . rapida. Una vez cerrada, queda firmemente punto de lubricacion la cantidad precisa de integra todos los controles operativos, © menos de consumo de energia con cilindros de mayor tamafio, la fuerza necesaria para
permite elevar contenedores pesados con mayor rapidez que los equipos de otras i . ) . i L 1y 0l | ) . ) accionar la direccién es de solo 3 N.
harcas. sujeta mediante un mecanismo de bloqueo lubricante, en el momento y la dosificacion incluida la funcién de cambio entre 20 y El sistema hidraulico sensible a la carga y de caudal
automatico. Para cambiarla de posicion, programados de acuerdo con sus necesidades 40 pies. La rotacion y el desplazamiento variable suministra Unicamente el caudal necesario
i basta con elevarla y retirarla, lo que facilita especificas. En comparacion con la lubricacion lateral del spreader se controlan propor- segun la demanda, evitando las pérdidas de calor lg Cabina extragrande, asiento Grammer con suspensiony aire
Eo:nunicacién mediante bus CAN considerablemente las tareas de inspeccion manual, garantiza una lubricacion mas oportuna cionalmente, lo que permite manipular causadas por el exceso de caudal en distintos acondicionado de gran capacidad de refrigeracion.
La tecnologia de bus CAN de Gitima generacion y el programa de control actualizado y mantenimiento. y exacta, y reduce significativamente la carga de los contenedores con precision y flexibil- puntos.
ofrecen una respuesta mas rapida y una sincronizacion precisa de la palanca de R il El programa de control, integrado con las curvas
mando. caracteristicas del motor, mantiene el funcionamien-
N to dentro del rango de menor consumo de combusti-
ﬁ ble.

Spreader autonivelante .
La pluma se retrae y desciende aprovechando su

propio peso y el de la carga, lo que reduce al minimo
el consumo de energia.

Somos los primeros del sector en incorporar a nuestros spreaders un sistema de
nivelacion activa mediante valvulas electroproporcionales. Durante la inclinacion, el
desplazamiento o la operacion, el sistema mantiene una desviacion de nivel inferior

a 3°, lo que permite enganchar y liberar el contenedor al instante, de manera sencilla,

répida y fluida. Mediante simulaciones exhaustivas del movimiento de

SEGURA
am, 0!

Céamara panoramica de reversa de 360° (opcional) Sistema automatico de extincion de incendios

direccion de todo el vehiculo, analizamos las diferen-
cias entre los angulos de giro de las ruedas interiores y
exteriores bajo diversas condiciones de viraje.

Z Esto permite optimizar las dimensiones del
cilindro de direccién, la mangueta y los

mecanismos de enlace.

El sistema incorpora una camara panoramica de reversa de 360° y
tecnologia de reconocimiento de personas, capaz de detectar personas
a una distancia de hasta 3 metros y objetos a una distancia de hasta 5
metros. El sistema visual de reversa de la cabina activa automatica-
mente alertas y advertencias. Ademas, el radar de ondas milimétricas
detecta obstaculos situados a mas de 15 metros y, junto con la asisten-
cia inteligente de frenado, protege tanto al operador como al equipo.

El sistema supervisa en tiempo real la presion hidraulica, la longitud HNRS4531 HNRS4545
y el dangulo de la pluma, asi como las sefiales de deteccidn de vuelco, J@% |
para proporcionar proteccién por momento de vuelco. Cuando el 97" ) ) o ) 36
. o El sistema supervisa en tiempo real la presion hidraulica, la longitud : . : . | |
momento alcanza el valor establecido o se detecta una sefial de | anaulo de fa bl la velocidad del vehicul X 30 I o 1 :
vuelco, la unidad de control solo permite retraer la pluma, brindando ye 3”99,0 ? ? p.uma, y'a velocidad detvehiculo, para proporcionar 38 19
T proteccion dindmica por momento de vuelco. | o | o S
una proteccion inteligente contra vuelcos. ) . ) ) ) 31 14 3 45 31 3 P
El sistema calcula y limita la velocidad del vehiculo por debajo del o 5 38 20 R
= umbral de riesgo de vuelco, evitando asi que el equipo pueda volcar. T
(=] ’ g a quipo p 31 16 45 31 38 20
El sistema de pesaje de alta precision mide el peso en las cuatro | | |
esquinas del contenedor para calcular su centro de gravedad y detectar 31 16 45 31 38 20
posibles desequilibrios de carga. - - -
6315 6315 6315

Detecta automaticamente el fuego y ayuda a prevenir riesgos de
incendio. Su activacion es mecanica y utiliza una solucion respetuo-
sa con el medioambiente.

El programa de control determina de forma inteligente el rango de
rotacion del accesorio de elevacién segun el angulo y la extensién de
la pluma, y segun si se esta elevando un contenedor. De este modo,
evita colisiones del accesorio con el bastidor, la pluma, el cilindro u
otros elementos durante la rotacion o el desplazamiento lateral.

2
@5 En las mismas condiciones de trabajo, el

mismo tipo de neumatico ofrece una vida util

mas prolongada.

HNRS4538-6




